Modernizacja systemu sterowania ruchem drogowym

Miasto: Zielona Géra

Skrzyzowanie: Obiekt nr 1 Warynskiego - Wyjaz ze Szpitala

Tabela nr 5. Zestawienie detektorow magnetycznych i ich rola w algorytmach sterowania
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1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14
1. D1 1 skos$na 45° 3,0 0,75 5 2 0,3 0,5 Kla X
3. D21 skos$na 45° 2,8 0,75 5 2 0,5 0,5 K1lb 1 X
5. D31 skos$na 45° 3,0 0,75 5 2 0,5 0,3 K1L X X
6. D3.2 prostokatna 16,5 1,15 2 10 1,15 0,95 K1L X 1,5
7. D4 .1 prostokqtna 20,0 1,00 2 10 0,9 1,1 K2 X 1,5
8. D4.P skoéna 45° 3,0 0,75 5 WE proj. 0,3 0,58 K2 (P) R X
03.

9. D4.W skos$na 45° 2,8 0,75 5 wg proj. 0,3 0,6 K2 (W) X
10. D5.1 skoéna 45° 3,0 0,75 5 2 0,6 0,6 K2L X
11. D6.P skoéna 45° 3,0 0,75 5 Wg proj. 0,3 0,6 K3a,b,c (P) X
12. D6.W skoéna 45° 4,0 0,75 5 Wg proj. 0,6 0,6 K3a,b,c (W) 112 21 X
13. D7 ckoéna 45° 2,9 0,75 5 2 0,6 0,6 K3a,b,c (W) T X
14. D8 skoéna 45° 2,9 0,75 5 2 0,6 0,3 K3d,e (L) X
15. D9 skoéna 45° 2,8 0,75 5 Wg proj. 0,6 0,6 Kap 3 32 X
16. D10 i A 2,9 0,75 5 2 0,3 0,6 Kaw o X X X 1,5




